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第１回 ロボット・メカトロニクスの基礎

第２回 マイコンの初歩

第３回 デジタルの基礎

第４回 アナログ信号の基礎

第５回 アナログ信号のコンピュータへの取り込み

第６回 センサの基礎

第７回 センサ信号の処理の基礎

第８回 モータの基礎

第９回 制御の基礎

第１０回 カメラと画像処理の基礎

第１１回 マイコン・パソコン通信の基礎

第１２回 アナログセンサをマイコンにつなぐ

第１３回 デジタルセンサをマイコンにつなぐ

第１４回 バドミントン練習用ロボットをつくる

第１５回 メカトロ開発のための測定器の使い方の基礎

第１６回 コンピュータ制御でモータを回す

第１７回 メカを動かす基本法則

第１８回 マニピュレータの構造・特性・制御の基礎

第１９回 プリント基板の基礎と設計・試作

第２０回 移動するメカ・ロボットと制御の基礎

第２１回 ものを形づくる材料と強度の基礎知識

第２２回 メカトロのための数学入門

第２３回 ３次元ＣＡＤと３次元加工の基礎

第２４回 トレーラー型ロボットの開発と制御



SP01 メカトロセミナー総集・活用編 基礎からのメカトロニクスセミナー

基礎からのメカトロセミナー：ラインナップ
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②マイコンの初歩

③デジタルの基礎

④アナログ信号の基礎

⑤アナログ信号のコンピュータへの取り込み

⑥センサの基礎
⑦センサ信号の処理の基礎

⑧モータの基礎 ⑨制御の基礎
⑪マイコン・パソコン通信の基礎

⑮メカトロ開発のための測定器の使い方
⑰メカを動かす基本法則 ⑲プリント基板の設計試作

①ロボメカの基礎

㉑材料と強度
㉓3DCAD&プリンタ
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⑩カメラと画像処理の基礎

⑫アナログセンサをマイコンにつなぐ

⑭バドミントン練習用ロボットをつくる ㉔トレーラロボット

⑯コンピュータ制御でモータを回す

⑬デジタルセンサをマイコンにつなぐ

⑳車輪ロボット
⑱マニピュレータ

㉒メカトロの数学
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